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KONTROLA KVALITY ZEMEDELSKYCH
OPATRENi POMOCI UAV

Cilem projektu je implementace novym metod
meéereni exploatacnich a energetickych
parametru do mobilni zemeédélské techniky za
Ucelem

-efektivnéjsi prace stroje

- dosazeni vyssi kvality

- zpétnd kontrola a vyhodnoceni
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Cilem projektu je implementace novym metod méreni

exploatacnich a energetickych parametrt do mobilni

zemédélské techniky za Ucelem

-efektivnéjsi prace stroje (cilend aplikace)

- dosazeni vyssi kvality ve vztahu na frvale udrzitelnou produkci

- zpétnad konftrola kvality prace a vyhodnoceni (plnéni

agrotechnickych pozadavkuy) Chyfl‘)"

ProC jsme se to rozhodli resit:
Multi-faktorova problematika, tak jaok se dd ocekdvat, ze to v praxi bude
fungovat a ono to nékdy moc nefunguje. A téch pricin je celd rada

Vztah — Clovék x moderni zemé&dé&lsky stroj (pozadavek na vyvoj strojU, ktefi
budou umeét pracovat s linou a blbou obsluhu, tak aby kvalita prace byla
bez vlivu. Y
- primi vliv na vyvoj novych zemédélskych stroju, Hloupy
automatizaci, robotizaci a ndslednou optimalizaci procesu
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Priklady toho jak to v nasi praxi
nékdy vypada:

1. Nerovnomérnda aplikace digestatu




KONTROLA KVALITY ZEMEDELSKYCH
OPATRENi POMOCI UAV

Priklady toho jak to v nasi praxi

nékdy vypada: 1. Vypnuté nataéeni zadni
2. Nerovnomeérnd aplikace aplikacnich latek "C'p’v?“’y U §am01|zdneho
postrikovace

Obr. 5.2 Ukazka fotosnimku z dronu - lokalita Velichovky 2017 —
mnohonasobné prekroceni nastavené aplika¢ni davky

Spatné uréeni kolejového radku
. Aplikace pii stojicim
postrikovaci

w N
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Priklady toho jak to v nasi praxi
nékdy vypada:

2. Monitoring nerovnomeérnd aplikace aplikacnich latek

a detekovatelnost v rizném pribéhu rUstu rostlin (obliny a fepka)
— pomoci low-cost UAV a standardni RGB kamery

- 4 zemédélské podniky s odlisnou zemédélskou technikou (prumérnd vyméra na podnik — 1600 ha)
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Jendou z téchto rfeseni tj. minimalizace negativnich jevu je :

. ) , : ST : VUIT, v.v.i.

implementace snimanych on-line dat ze zemedelske techniky - 30 leté

Uprava modulu on-line monitoringu zemédélské techniky zkusenosti s

(komercne prodavané). offline a on-line
sledovanim

At se jednd o doddavané vyrobcem zeméedeélské techniky (napr. zemedelske

AGCOMAND, apod.) tak dodatec¢né& namontované na mobilni techniky v

prostredek redinych
podminkach.

Hlavnim cilem on-line monitoringu je kontrola obsluhy
1. PInéni plan0 prace apod.

2 . Neopravnény Unik paliva z nadrze

Ndsledek — znechuceni 98 % obsluhy, které byl dodatecné systém

namonfovan _ _ - ) Pracuji jako
(noveé prijafi zamestnanci — zde je nechut k této technologii 35%. zpomaleny film

Neprines| vyrazny ndarUst vykonnosti mobilnich linek ! —

Na mnoha farmdch resi skutecné neoprdvnény unik paliv z nadrze.



https://www.google.cz/search?q=nad%C3%A1vka+zpomalen%C3%BD+film&spell=1&sa=X&ved=0ahUKEwjhwqak0-7bAhWDJVAKHcKaDgMQkeECCCUoAA
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On-line moniforing zemedelske techniky Rychly Unik paliva z nddrie
(komercné prodavané) pomoci sondy

Af se jednd o doddavané vyrobcem ,

zemeéedeélskeé techniky (napr. AGCOMMAND, ISO-BUSOVE mé&feni aktudlni
apod.) tak dodatecné namontované na spofreby paliva

mobilni prostfedek. nebo

meéreni pomoci spotfeboméru
nainstalovaném na mobilnim
+. Hlavnim cilem pofizeni on-line monitoringu prostredku

je kontrola obsluhy

VUZT,v.v.i

1. PInéni pldnu prdace apod.
2 . Neopravnény Unik paliva z nadrze

Nasledek — znechuceni 98 % obsluhy, které byl dodatecné systém namontovan

(noveé prijati zaméstnanci — zde je nechut k této fechnologii 35%. >

V CR

Neprines| vyrazny ndrUst vykonnosti mobilnich linek !! velmi

oblibené

Na mnoha farmadch resi skutecné neopravnény Unik paliv z nadrze.
Obr. 5.2 Ukazka fotosnimku z dronu
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Ukdzka z Agcommand -
monitoring mottohodin —duben
- 2018 - samojizdny postiikovaé
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A — OD: 01/06/2015 00:00:00
UkCIZ.kCI .Z Agcommar!d DO: 07/06/2015 23:59:59
monitoring mottohodin -

Procenta Absolute

Zastaven/volnob?h 38% 17.92h

Prace 41% 19.31h
Provozni hodiny Wy Ota?enina souvrati 7% 3.20h
ZA
0D: 01/06/2015 00:00:00 - DO: 07/06/2015 23:59:59 =:ﬁ
CEL Celkem 47.19h
Equipment name 617-25014
(Pond?li 1301
(Utery) 15:0
(St?eda) 074
(tvrtek) 023958 (26)
(Pétek) 05:55:46
(Sobota) 024626 (27)
(Ned?le)

ATA1:45  (47.2)
00:00:00 06:00:00 12:00:00 18:00:00 00:00:00
AT:11:45  (47.2)




KONTROLA KVALITY ZEMEDELSKYCH
OPATRENi POMOCI UAV

(o] v V4 V4
Prubezne vysledky: crop e == b
1) Pomoci UAV —rychld detekce negativnich jev( eCO',?,,j%:C.ﬁ‘J.ud.ng l?lrg i(g?mgover et g ohice_mareting wa e'i-:“l "
a analyzo ZiPrOQUCTION g e el g g ™o T
nu rient research approach ™ [ife ‘2himal apg'?fgm??e"lf;;%% g
2) Po implementovani dodatecnych snimact do Sus alna newmln‘méa'(kftlga"es
modulu on-line monitoring vybrané mobilni food S” stenis = =S Se . natural nEmIC agroecosystems
~ ~ 7 . s s 7 IVVUW Y WVeWILEIW | oo rural lant oals
zemed,e.lske ’reg:hnlky (okcele,rome’rry,oosnlmonl 'en:tm"gnr;v"i?onmgﬁetral U : g,,,,gg(-)ﬂsg-ty
sepnutl jednotlivych pracovnich orgdanu) == agricultural v,r;ggstggyck
a vcetné proskoleni obsluhy o pridavnem modulu m?ﬂ[?ys stem aiso systamablhty rdquality s o ey
on-line kontroly “fai am"sCEa(k?Emngarmlng eeSOlI = logal™ e o
Rychla vizualizace dat ve vyhodnhocovaci stewardshmresources prcn

aplikaci.

doslo v prvnim (tomto) roce po instalaci ke

shiZeni negativnich jevu az 0 76 %

IR Akcelerometry pracuiji s frekvenci 50 Hz (odzkouseno 500 Hz a 5
Hz) = se jevi jako optimdlni a data jsou pak prevzorkovany
datoveé zjednoduseny (max. hodnota, primérnd hodnota,
smérodatnd odchylka — namisto 50 hodnot jde do GSM dat jen
3vhodnoty navic)na 1 Hz (popf. 5 Hz), tak aby odpovidali
casem a udaiji pozice tj. GPS.
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Dalsi ocekdavané prinosy:
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